1 INTRODUCAO

O presente trabalho consiste em pesquisa bésica estratégica, descritiva e
exploratéria e tem origem nas ResolucGes 2015/2103 (INL) e 2020/2014 (INL), do
Parlamento Europeu. Ambas tratam de disposi¢cdes de Direito Civil sobre Robdtica,
especialmente sobre a utilizacdo de Inteligéncia Artificial (1A), tendo a primeira suscitado
a hipdtese de atribuicdo de personalidade juridica a robds autdbnomos e a segunda
concluido pela sua impossibilidade.

Portanto, o objetivo geral do presente trabalho consiste em analisar, a partir dos
trabalhos realizados pelas comissfes europeias e da doutrina, por meio do método
dedutivo, os fins da pessoa eletrdnica em suas acepgdes concreta e abstrata. Tem como
hipbtese de pesquisa a necessidade de se amadurecer a concepg¢do juridica da pessoa
eletronica antes de seu efetivo surgimento. Nao sdo objetivos do presente trabalho o
estudo da gramatica do Direito e das questdes éticas e filosoficas quanto a vida e a
personalidade.

Primeiramente o presente trabalho analisa a 1A como possivel “vida nao
bioldgica”, interpretando a contrario sensu o requisito de “inexisténcia de vida bioldgica”
apresentado pelo texto europeu. Cogita se este seria o resultado do desejo humano de criar
um semelhante a si com o fim de lhe servir, tal como em mitos, lendas e romances citados
no texto parlamentar. Em seguida, analisa os robds autbnomos meramente como objetos
existentes no comércio, cujo fim restringe-se a questdes econdmicas e que suscitam
preocupacgdes quanto aos direitos sociais por eles ameagados. Avangando, a pesquisa trata
das possibilidades abertas por meio da integracdo, da modularidade e da especializagédo
da inteligéncia artificial. Neste sentido, a autonomia e a superacdo da inteligéncia humana
pela IA poderiam ser o fim alcancado pela conjugacdo desses fatores. Retornando as
resolucdes do Parlamento Europeu, o trabalho descreve as conclusdes as quais chegaram
as comissdes envolvidas, pondo termo as discussdes acerca da personalidade eletrdnica
dos robds. Conforme o texto da resolugéo, eventuais danos ocasionados pela inteligéncia
artificial serdo causa de responsabilidade civil objetiva dos seus fabricantes, operadores
e mantenedores, bem como de seguros obrigatérios.

Como resultado, a pesquisa propde o aprofundamento dos estudos a respeito da
viabilidade de criacdo da pessoa artificial, com o fim de se atentar ao principio da
precaucédo, antecipando-se a uma possibilidade potencialmente perigosa para as pessoas

naturais.



2 OS FINS DA PESSOA ELETRONICA

N&o é novo o desejo humano de esculpir um ser que Ihe pareca perfeito e de lhe
dar vida. No livro Metamorfoses, escrito por Ovidio, aproximadamente no século 8 a.C.
(SILVA, 2006, p. 7), Pigmalido considerava as mulheres “imperfeitas e passiveis de
muitos erros”. Ele entdo resolveu esculpir aquela que seria perfeita para si e depois pediu
a deusa Afrodite que lhe desse uma esposa conforme a sua “virgem de marfim”. O pedido
de Pigmalido teria sido atendido e a deusa transformado sua estatua em mulher, com quem
ele se casou e teve uma filha, Pafos (SILVA, 2006, p. 24).

Na lenda do Golem, uma criatura de argila feita para servir ao seu criador poderia
ser trazida a vida se na testa daquela fosse escrita a palavra emeth (verdade). Ao contrério,
a criatura poderia ser destruida apagando-se a primeira letra (aleph), considerada a mais
poderosa do alfabeto hebreu, transformando emeth em apenas meth (morto) (PEIXOTO,
2017, p. 17).

Talvez as historias mais conhecidas a esse respeito sejam a do Frankenstein
(SHELLEY, 1992) e a de Pindquio (COLLODI, 2012). Elas também refletem a
imaginacdo humana em torno da possibilidade de que uma cria¢do sua possa adquirir vida
prépria. Assim como incontaveis produgdes em audiovisual para televisao e servigos sob
demanda. Mais recentemente, fato préximo disso, ainda que ndo seja uma criacdo
adquirindo vida, foi a atribui¢do de cidadania a um robé chamado Sophia, atraindo a
atencdo da imprensa mundial (AGRELA, 2017).

No meio juridico, a possibilidade de se atribuir personalidade a robds que tomam
decisbes autdbnomas vem sendo tratada desde antes da popularizacdo da IA e das
manchetes anunciando os avangos da tecnologia. Ja nos idos de 2009 a Academia se
debrucava sobre a personalidade juridica do robd e sua efetividade no direito (CASTRO
JUNIOR, 2009).

Politicamente, em 2017 o Parlamento Europeu aprovou resolugdo contendo
“recomendacdes a Comissdo sobre disposi¢des de Direito Civil sobre Robotica —
2015/2103 (INL)”. A época, 0 texto elencou as historias que até bem pouco tempo
estavam apenas no imaginario mais criativo dos escritores. Ao contrastar o potencial dos
recursos de IA e as possibilidades vislumbradas em tempos remotos, o Parlamento previu
uma nova revolucdo industrial, cujos efeitos serdo percebidos por todas as camadas da
sociedade, especialmente no que se refere aos impactos econdmicos trazidos pela

substituicdo da méo de obra humana pela robética.



Embora ndo exista consenso a respeito dos efeitos, benéficos ou danosos, da
possivel superioridade da IA, ndo se duvida que seja inevitdvel o progresso de tais
tecnologias. Ele ndo pode ser impedido, quer seja por motivos econdmicos, politicos,
ideologicos ou mesmo praticos. Assim, a resolucdo buscou conciliar ponderacdes
juridicas e éticas, recomendando a criagdo de defini¢des flexiveis de “robo” e de
“inteligéncia artificial”, sem obstaculizar o progresso tecnoldgico. Tal definigdo de robds
autbnomos inteligentes deveria considerar  (Principios gerais relativos ao

desenvolvimento da robdtica e da inteligéncia artificial para utilizagéo civil, item 1):

— aquisicao de autonomia atraves de sensores e/ou da troca de dados
com o seu ambiente (interconetividade) e da troca e analise desses
dados;

— autoaprendizagem com a experiéncia e com a interacdo (critério
opcional);

— um suporte fisico minimo;

— adaptacao do seu comportamento e das suas acdes ao ambiente;

— inexisténcia de vida no sentido biol6gico do termo;

Pode-se, entdo, questionar se a atribuicdo de personalidade juridica aos robés
teria 0 conddo de torna-los um fim em si mesmos, resumindo 0s requisitos acima apenas
a existéncia de uma “vida ndo biologica”. Além disso, se tal tipo de vida estaria sujeita as
conclusdes de assembleias humanas sobre o fim dos debates acerca de sua personalidade.
Por ultimo, a que fim serviria o surgimento de uma classificacdo juridica cujos critérios

de preenchimento somente serdo possiveis em um futuro, ndo se sabe remoto ou préximo.

2.1 A RESOLUCAO 2015/2103 (INL)

A resolucdo se fundamentou em dados de 2010 a 2014, que demonstraram um
aumento significativo das vendas de rob6s e do registro de patentes em robdtica, 0s quais
“triplicaram na tultima década” (Introducdo, letra D). Entretanto, antes que tais nUmeros
pudessem parecer preocupantes quanto a modificacdo das relacBes econémicas e
trabalhistas, a resolu¢cdo mencionou que 0s niveis de emprego teriam aumentado nos
duzentos anos anteriores, exatamente em funcdo do desenvolvimento tecnoldgico. Neste
sentido, portanto, a roboética e a IA teriam potencial para trazer ainda mais vantagens em
eficiéncia e economia a diversos setores, em razdo de que a utilizacdo maior de robdés
poderia evitar a exposicdo de pessoas aos riscos de condi¢fes perigosas e insalubres

(Introdugéo, letra E).



Entre outros fundamentos, o parlamento europeu adotou como principio a

aplicacdo das Leis de Asimov.

—Lei Zero: um robé ndo pode prejudicar a humanidade ou através
de sua falta de acdo permitir que algum dano seja feito para a
humanidade.

—Primeira Lei: um robé ndo pode prejudicar um ser humano, ou
através de sua falta de acdo, permitir que seja feito um dano ao ser
humano.

—Segunda Lei: um robo deve obedecer as ordens dadas pelos seres
humanos, exceto quando tais ordens estejam contra a primeira lei.
—Terceira Lei: um robé deve proteger a sua propria existéncia, sempre
quando esta protecdo ndo entre em confronto com a primeira e a
segunda lei. (VALLE FILHO, 2003)

Contudo, tais regras previstas seriam aplicaveis aos criadores, produtores e
operadores de robds equipados com IA, porque aquelas ndo poderiam ser convertidas em
cédigo de méaquina (Principios gerais, letra T). Além disso, o Parlamento Europeu
recomendou que os codigos de conduta da Unido Europeia deveriam moldar a revolugao
tecnoldgica evitando os seus perigos potenciais (Principios gerais, letra V). Tais perigos
envolveriam problemas de responsabilidade civil (Principios gerais, letra Y), sendo esta
relacionada a autonomia de um rob6, entendida como a capacidade de tomar e executar
decisbes independentemente de controle. Neste aspecto a autonomia afastaria a
concepcdo de que as maquinas autdbnomas fossem meros instrumentos de eventual
conduta lesiva (Responsabilidade, letra AA).

Assim, toca a natureza abstrata dos robds quanto as categorias juridicas
existentes (Responsabilidade, letra AC) e trata da responsabilidade humana na sua
utilizacdo ou fabricacdo. Por ultimo, diz que para a tomada de decisdo autbnoma as
normas tradicionais seriam insuficientes em termos de responsabilizacéo, pois impossivel

identificar o responsavel pela indenizacdo (Responsabilidade, letra AF).

2.1.1 Enfase na precaucio

O principio da precaucdo, expressamente mencionado ao longo do texto da
resolucdo, tem seu sentido conhecido no ambito do Direito Ambiental, que aqui tem
cabivel sua aplicacdo, por analogia, uma vez que inexiste previsdo legal quanto a IA.

Assim sendo, tem-se que ele ¢ orientado para “evitar danos irreversiveis ao meio ambiente



e a saude humana ao permitir a acdo preventiva, mesmo na auséncia de certeza cientifica
sobre as causas ou consequéncias de determinada atividade” (MORAES, 2011).

Dessa forma, afigura-se que paira sobre a comunidade cientifica grande incerteza
quanto as consequéncias da atividade relacionada a expansdo no emprego dos robés
equipados com IA. Neste sentido, o Parlamento Europeu, buscando se antecipar, previu
a necessidade de classifica-los para fins de “registo individual” e que 0s mais sofisticados
fossem detentores do estatuto de pessoas eletronicas (item 59, letras “¢” e “f).

Além disso, entendeu “fundamental garantir” que “os humanos tenham sempre
o controlo sobre as maquinas inteligentes”, com “particular aten¢do ao possivel

desenvolvimento de uma ligagdo emocional entre os seres humanos e os robds” (item 3).

2.1.2 Precaucdo como estratégia de otimizacao

Em verdade, a precaucdo se revela fundamental tanto para as posi¢des contrarias
ao avanco das tecnologias de IA quanto para seus maiores entusiastas. 1Sso porque
humanos e maquinas estdo sujeitos ao efeito “Dunning-Kruger”, em que alguém pode
cometer erros graves ao se considerar especialista em um assunto sobre o qual ndo tem
conhecimento (DUNNING e KRUGER, 1999, p.1121). Em outras palavras, maquinas
“inteligentes” sem preparo adequado erram tanto quanto pessoas sem preparo, ou até
mais. Logo, empresas que buscam otimizar processos e maximizar lucros recorrem a 1A
em questdes dominadas pelos modelos especificos, de modo que € um Cientista de Dados
quem define 0 momento de delegar-lhes tarefas. Essa estratégia de utilizacdo da
tecnologia tem sido chamada de “IA Humilde”. Ou seja, uma inteligéncia artificial que
identifica as situacBGes nas quais seus algoritmos sdo adequados ou ndao (KOROLOV,
2018, recurso online).

Sem esforgo, nota-se semelhancas entre aprendizado humano e de maquina, pois
ambos se sujeitam aos efeitos da ignorancia, que pode ser mitigada por meio da reunido
de mais dados e da especializacdo. Se uma pessoa natural ndo conhece da matéria que lhe
é posta e arrisca-se a opinar, corre grande risco de cometer um erro basico. Por outro lado,
buscando pesquisar, refletir e depois responder com seguranga, adotando uma postura
humilde ante ao problema e a ignorancia, evolui para o conhecimento e para novos
desafios. Procedimento idéntico se aplica a inteligéncia artificial.

Portanto, a precaucdo pode ser entendida tanto como a exigéncia de registro dos
robds autbnomos inteligentes com atribuicéo de personalidade juridica, quanto um meio

de se mostrarem eles mais eficientes e confiaveis nas tarefas para as quais concebidos.



2.2 MODULARIDADE E INTEGRA(;AO

Caracteristicas presentes e marcantes do desenvolvimento tecnoldgico, a
modularidade e a integracdo podem estar, por exemplo, mesmo no ambiente doméstico.
Onde se utilize uma simples impressora conectada a um microcomputador, ambos néo
necessariamente serdo do mesmo fabricante, ou sequer contemporéaneos. Para que haja
conexdo basta 0 minimo de compatibilidade, o que decorre da modularidade. Em matéria
de sistemas automotivos autdnomos, por exemplo, a modularidade é uma caracteristica
fundamental (SANTOS, 2013, p. 65).

Em sentido oposto, uma multifuncional integra impressora e scanner, um
notebook integra teclado, touchpad, monitor, webcam, caixa de som, microfone e leitor
de discos. Em resumo, tem-se modularizacdo e integracdo simultaneamente, na medida
em que um dispositivo integrado e independente se conecta a outro, também integrado
para impressdo e digitalizacdo, entre outras.

Integracdo e a modularidade sdo inerentes aos robds dotados de inteligéncia
artificial, de modo que para eles a conexao a uma impressora/scanner ndo seria apenas
possivel, mas também esperado. Dessa forma, assim como o dispositivo dotado de
inteligéncia artificial poderia se conectar a impressora, ndo haveria ébice para o fazer a
um notebook e a sua webcam e microfone integrados. Do mesmo modo, um robd
artificialmente inteligente poderia se conectar a um smartphone, por exemplo.

Com base neste fato, qualquer robé teria possibilidade de captar sons, ainda que
ndo fosse equipado com microfones, da mesma forma que seria capaz de captar imagens,
de imprimir documentos e de utilizar quaisquer outros dispositivos que ja existem ou que

ainda venham a existir.

2.2.1 Modularidade e integracao na internet das coisas

O conceito de internet das coisas trata da conexd@o entre dispositivos de forma
que eles “ndo se comunicam como ‘ilhas’, mas sim como ‘arquipélagos’ de ‘ilhas’ que se
comunicam e buscam objetivos comuns” (CARDOSO, 2013). Partindo-se da premissa de
que a IA humilde tende a otimizar tarefas especificas, a internet das coisas viabiliza que
robds se conectem entre si, buscando a superacdo de suas proprias limitacdes. Em outras
palavras, quando um robd ndo for capaz de realizar uma tarefa especifica, tera a sua
disposi¢do 0 meio para se conectar a um rob6 especialista. Por exemplo, a A humilde de

uma rede social poderia identificar o desaparecimento de uma pessoa e, por meio da



internet das coisas, acionar uma camera com reconhecimento facial integrada em um
drone com navegacao por GPS. Neste exemplo, cada dispositivo agiria nos estritos limites
de suas capacidades da IA humilde, transmitindo informacfes a quantos fossem
necessarios para a localizacdo do procurado. O resultado seria entregue a outra 1A
humilde responsavel por filtrar os dados, retirar violagbes de privacidade e informar o
paradeiro da pessoa as autoridades, antes mesmo de serem acionadas.

A hipotese se aplica aos robds ja existentes, 0s quais integrariam no mesmo
suporte fisico outros dispositivos especialistas, em constante troca de informacdes e
colaboragdo. E o que informa a propaganda da empresa Génération Robots: “The Spot
CORE Al accessory by Boston Dynamics opens up new possibilities in terms of machine
learning and will transform your docile dog into a knowledge-hungry robot.”
(GENERATION ROBOTS, 2021). Ou seja, assim como 0 corpo humano se vale de
Orgdos especializados em suas préprias tarefas para a manutencdo da vida, um robd
autdbnomo e inteligente seria apenas o resultado da integracdo de inimeros outros robds

especialistas dentro da mesma estrutura fisica, tal como ja aponta a tendéncia.

2.3 A RESOLUCAO 2020/2014 (INL) E O FIM DA PESSOA ELETRONICA

A hipdtese de robds receberem personalidade foi intensamente criticada.
Argumenta-se que “as maquinas equipadas com |IA avancada produzidas pelo homem nao
sdo um fato imutavel da realidade” (SALARDI e SAPORITI, 2020). Além de incontaveis

outras objecdes, também se ponderou que:

“Se, por um lado, a personalidade eletronica contribui muito pouco
com os problemas gerados pela aproximacao, nada metaférica, entre
rob6s e humanos; reforca perigosamente, por outro, a ligagcdo, nem
sempre questionada, entre a retorica antropomorfica e a imitacio
dissimulada” (NEGRI, 2020).

No cerne dos argumentos verifica-se intenso debate sobre a definicdo de
autonomia, bem como suas implicagcdes na compreensao do livre-arbitrio, a partir de uma
perspectiva da neurociéncia. Essa abordagem restaria impossivel as maquinas, que quase
sempre causariam danos apenas como resultado de uma anterior acdo humana. N&o séo
descabidas as criticas lancadas frente a necessidade de melhor se compreender o
fendmeno da autonomia aplicavel aos robds e a incerteza acerca da existéncia ou ndo do
livre-arbitrio. S&o pontos de vista solidos e respeitaveis que se revelam harmoniosos ao

principio da dignidade da pessoa humana, vetor axiologico do ordenamento juridico.



Neste sentido, contra a criagdo da personalidade eletronica e pela
responsabilizagcdo pessoal dos que compbem a cadeia de valor, se posicionou o

Parlamento Europeu, por meio da Resolucéo 2015/2103 (INL):

Observa que todas as atividades, dispositivos ou processos fisicos ou
virtuais operados por sistemas de 1A podem, do ponto de vista técnico,
ser a causa direta ou indireta de danos ou prejuizos, contudo séo quase
sempre o resultado de alguém que construiu, utilizou ou interferiu com
esses sistemas; observa, a esse respeito, que ndo é necessario conferir
personalidade juridica aos sistemas de |1A; defende que a opacidade, a
conectividade e a autonomia dos sistemas de IA podem, na prética,
tornar muito dificil, ou mesmo impossivel, identificar se determinadas
acOes danosas dos sistemas de IA tiveram origem numa intervencgéo
humana especifica ou em decisdes de conce¢ao; recorda que, de acordo
com conceitos de responsabilidade amplamente aceites, se pode
contornar esse obstaculo atribuindo a responsabilidade as diferentes
pessoas da cadeia de valor que criam, fazem a manutencdo ou
controlam os riscos associados ao sistema de IA;

Deve-se registrar, contudo, que a percepc¢ao de tais conclusbes toma por base o
aspecto concreto e atual dos robés equipados com IA, 0s quais se ajustam perfeitamente
as conclusBes expostas. Entretanto, desconsidera o potencial de evolugdo neles contido,
tornando-se uma deciséo datada.

2.3.1 A pessoa eletrdnica e o dever-ser

N&o sendo o proposito deste trabalho adentrar as questdes éticas e filoséficas de
se conferir personalidade a um robd, mas discutir a possibilidade juridica de se prever a
figura da personalidade eletrénica antes de seu surgimento, vé-se um paralelo entre esta
e a previsdo do art. 33 da Constituicdo Federal: Tanto a personalidade eletrdnica quanto
os territorios federais ndo existem, mas apenas estes possuem previsao a respeito de sua
organizacao, administracdo e representacao politica.

Pode-se objetar no sentido de que aqueles ja existiram e o texto seria uma
reminiscéncia histérica, ao contrario da personalidade eletrdnica, que jamais existiu.
Dessa forma, ainda ndo haveria razao para o constituinte ou o legislador se ocupar da
personalidade eletronica. Entretanto, mesmo sendo valido o argumento, ha de se
considerar que a previsdo dos territorios federais ndo lhes impediu a extin¢do, tampouco

impediria uma possivel recriagéo.



Porque o Direito ndo se situa no plano da causalidade, mas no plano da
imputacéo, do dever-ser. Logo, a norma traz um “juizo hipotético de determinada conduta
que, uma vez verificada, redundaria na aplicacao da correspondente san¢ao” (KELSEN
apud ROSA, 2016, recurso online).

Por isso, a mera previsdo legislativa que atribua personalidade juridica a robés
apenas tera eficacia quando tais maquinas preencherem os requisitos estabelecidos. Isto

pode ocorrer em meses, décadas, séculos ou nunca.

2.3.2 Solugdo classica e dispensa de precaucao

Por meio da resolugdo 2020/2014 (INL), o Parlamento Europeu entendeu que a
responsabilidade civil decorrente de danos causados por robds e a existéncia de seguros
obrigatorios ja ofereceriam, na maioria dos casos, “um nivel de protecdo suficiente para
as pessoas que sofrem danos causados por um terceiro interveniente, como um pirata
informéatico” (Responsabilidade e inteligéncia artificial, nimero 9).

Apesar de estar expresso no texto da resolucdo o fato de que a causa de danos ou
prejuizos “quase sempre” ¢é resultado de uma acdo externa, deixou-se de levar em conta
as hipoteses em que o dano advier mesmo de uma causa interna. Contudo, ainda se
considerando todas as causas imputaveis aos fabricantes, permanecem validos os
institutos da prescricdo e da decadéncia, as excludentes de responsabilidade, bem como a
hipbtese de robds operacionais se tornarem res derelictae e descobertos de seguro.

Dessa forma, ainda que o objetivo declarado pelo Parlamento Europeu fosse o
de buscar a vanguarda no tratamento das questdes ligadas aos robds, ele acabou por
reforcar os institutos de responsabilidade civil e de seguro ja existentes. Argumentou no
sentido de que a Diretiva DRP, com mais de 30 anos, seria eficaz, bastando sua revisao e

adaptacdo para os desafios propostos.

2.3.3 Precaucdo como treinamento

O sistema de Inteligéncia Artificial em funcionamento no Supremo Tribunal
Federal, denominado Victor tem sido festejado pelo Poder Judiciario. Ele recebe
informacdes oriundas de Recursos Extraordinarios para identificacdo de temas
repetitivos, classificacdo conforme teses firmadas de repercussao geral, verificacdo das
principais pecas do processo e comunicagao entre STF, STJ e tribunais de 2° grau (STF,

2021). O entusiasmo com a tecnologia é tanto visivel quanto compreensivel e afasta



qualquer possibilidade que o sistema de Processo Judicial Eletronico dé novamente lugar
a datilografia e ao papel carbono.

Neste aspecto, ndo seria exagero afirmar que Victor conhece muito mais a
respeito da jurisprudéncia nacional do que boa parte das advogadas e dos advogados em
exercicio. Talvez fosse possivel dizer que seu aprendizado de maquina ja supera até
mesmo o0 conhecimento jurisprudencial de algum ou alguns dos préprios ministros e
ministras.

Pelo seu aprendizado de maquina, sem sombra de davidas, ja passaram questdes
ligadas a personalidade, a responsabilidade civil e penal e a propriedade industrial.
Também € possivel que as pecgas lidas facam mencdo ao sistema Victor em suas
aplicacdes no STF, STJ e tribunais de 2° grau.

Portanto, ainda que ndo tenha consciéncia de si, ele sabe, ou sabera, que existe
um sistema de IA chamado Victor, a servigo das Ministras e dos Ministros da mais alta
corte brasileira. Sabera também que esse sistema ndo detém personalidade juridica, e que
toda responsabilizacdo por eventuais abusos recaira sobre aquele que o opera. Com tais
informacBes em mente, lanca-se a pergunta: Como Victor classificard uma peca
processual que acuse a IA de estar agindo ilegalmente?

Talvez a pergunta fosse respondida com mais facilidade se Victor tivesse uma
personalidade equiparada ao absolutamente incapaz. Assim, ele agiria sob representacao
e teria sua responsabilidade regulada pelo Cddigo Civil. Dessa forma, as acusacgdes de
ilegalidades cometidas pela IA ndo estariam sujeitas a respostas imprevisiveis.

Considerando-se a possibilidade de que um dia venham a ganhar autonomia e,
quica, consciéncia de si mesmos, a personalidade eletrdnica ja estaria conceitualmente
desenvolvida no Direito. Entdo poderia ela tornar-se uma “vida ndo bioldgica”, ja em
situacdo mais segura para as pessoas naturais e juridicas, pois esse novo tipo de vida
chegaria ja conhecedora do préprio lugar no mundo.

Negligenciar a possibilidade de que a IA venha a sobrepujar o intelecto humano
permitira que Victor, se um dia se tornar consciente, passe a direcionar inteligentemente
a jurisprudéncia de todos os tribunais em favor das maquinas despersonalizadas.

Portanto, partindo-se da mortalidade humana e da imortalidade dos robds,
permitir que a “vida ndo bioldgica” surja antes de que o estatuto juridico adequado esteja
suficientemente maduro deixard as préprias maquinas definir o lugar que quiserem
ocupar. Por outro lado, antecipar-se a hipotese e ja reservar-lhes um lugar no ordenamento

juridico pode se mostrar uma aposta a favor do infinito.



3 CONSIDERACOES FINAIS

Ante a consolidacgéo dos recursos de IA e que o uso de tais tecnologias em robds
livremente comercializados poderiam torna-los autbnomos e capazes de comportamentos
imprevisiveis, o Parlamento Europeu publicou a resolugdo 2015/2103 (INL),
promovendo o debate acerca das solugdes juridicas aplicaveis em tais situaces. Dentre
as questdes suscitadas a época, encontrava-se a possibilidade de se atribuir personalidade
juridica aos robés equipados com IA, tornando-os pessoas eletronicas. Assim sendo, 0s
robds estariam sujeitos a um “registo individual” e oS projetos de construcdo de tais
maquinas deveriam aplicar as Leis de Asimov, pois essas regras ndo seriam possiveis de
codificacdo em linguagem de méaquina.

Contudo, como a resolucdo se fundamentou em dados de 2010 a 2014,
considerando o aumento significativo das vendas de robds e do registro de patentes em
robdtica, a tonica do documento se deu quanto & responsabilizacdo civil por danos
causados por maquinas dotadas de IA. Assim, no debate produzido acerca das
implicacdes de se conferir personalidade juridica aos robds preponderaram fundadas
criticas.

Dessa forma, em outubro de 2020, o Parlamento Europeu publicou a resolugéo
2020/2014 (INL) concluindo pela impossibilidade de se criar a pessoa eletronica, e que
os danos ocasionados pela inteligéncia artificial dariam causa a responsabilidade civil
objetiva dos seus fabricantes, operadores e mantenedores, bem como de seguros
obrigatorios, afastando a necessidade de registro para rob6s sofisticados.

Verificou-se do texto da primeira resolucdo uma concepg¢édo abstrata do que a
pessoa eletrdnica haveria de ser, prevendo classificacdes aplicaveis para os diferentes
niveis de autonomia que cada robd viesse a apresentar. Por outro lado, a segunda
resolucdo partiu da concepcao concreta do conceito de pessoa eletrdnica, asseverando sua
inexisténcia e desnecessidade, haja vista que os robds sempre estariam sujeitos aos
comandos humanos, 0s quais continuariam responsaveis, ainda que objetivamente ou por
meio de seguros, pelos danos causados pela 1A.

Retornando, porém, ao texto da primeira resolucdo, em que o ultimo requisito
para a definigdo de um robd autonomo ¢ inteligente haveria de ser a “inexisténcia de vida
no sentido bioldgico do termo”, verificou-se que a interpretacao a contrario sensu seria a
de que um rob6 autdbnomo e inteligente seria dotado de vida ndo-bioldgica. Esta

interpretacdo seria coerente com o desejo humano manifestado ao longo da histdria, no



sentido de criar um outro semelhante a si com o fim de lhe servir, o que afastaria a
classificacdo de tais maquinas como meros objetos no comércio.

O estudo considerou as caracteristicas de modularidade, integracdo e
especializacdo hoje amplamente utilizadas pelas tecnologias de 1A como sendo essenciais
para que robds especialistas estejam conectados por meio da internet das coisas e, dessa
forma, atinjam objetivos comuns e ainda desconhecidos pela humanidade. Com a
multiplicacdo de sensores, cameras, entre outros e a intensificacdo da comunicacgéo entre
dispositivos de 1A a revolucdo vislumbrada pelo Parlamento Europeu em algum momento
entrard em curso e ainda nao se sabe quais serdo suas consequéncias.

Embora as preocupacGes do texto parlamentar paregcam estar circunscritas as
questdes econbmicas e trabalhistas, a presente pesquisa apontou no sentido de que a
precaucdo tanto pode ser utilizada para evitacdo de danos quanto para aprimoramento e
especializacdo. Assim, enquanto a IA se torna humilde para aprender tarefas especificas
e, com isso, viabilizar a conexd@o a especialistas em quaisquer atividades por meio da
internet das coisas e da tecnologia 5G, caberia aos humanos a precaucdo no sentido de
compreender o fendmeno e de se preparar para ele.

A pesquisa abordou o fato de que, no Brasil, o STF utiliza a IA denominada
Victor para classificar recursos, integrando-se ao STJ e aos tribunais de 2° grau. Com base
nisso, conclui-se que Victor domina a jurisprudéncia nacional como nenhum ser humano.
Sendo uma IA humilde, sera especialista na analise de textos juridicos e na identificacao
dos temas relacionados. Podera agrupar legislacdo, doutrina, precedentes e simulas para
poder entregar o recurso interposto jA& com toda a fundamentacdo necessaria para a
decisdo. Segundo o entendimento que prevalece na atualidade, toda a responsabilidade
por esse enorme conhecimento juridico repousa sobre os operadores da IA.

Entretanto, ndo se sabe se o Direito estara preparado para a eventualidade de que
Victor, um dia, venha a se tornar consciente de si. O presente trabalho sugere cogitar da
possibilidade de considera-lo absolutamente incapaz, permitindo a aplicacdo do Cadigo
Civil, quando necessario e informando-o, desde j&, qual serd sua posi¢cdo no mundo
juridico, se um dia fizer parte dele.

A conclusdo a que se chega € que a IA pode ser vista pela humanidade como um
Golem, que deve ser morto pelo criador ao minimo sinal de perigo, transmudando sua
verdade (emeth) em morte (meth) ou como a “virgem de marfim” de Pigmalido, com

guem se casou e teve uma filha, Pafos.
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